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1 Czesc¢ ogdlna
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

CENTRUM DYDAKTYCZNO-BADAWCZE NANOTECHNOLOGII al. Piastow 45-47,
Szczecin. Instalacje teletechniczne - instalacja SAP.

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdujacych si¢ w specyfikacji obejmuje wszystkie czynno$ci majace na celu
wykonanie instalacji SAP.
Zakres prac obejmuje m. in.:

e Opis instalacji SAP,
e Przejscia przez $ciany i stropy,
e  Wykonanie pomiardw.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji SAP obejmuje:

e Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich przechowy-
wania, transportu i sktadowania,

Wymagania dotyczace sprzgtu i maszyn,

Wymagania dotyczace srodkdw transportu,

Wymagania dotyczace wykonania robdt budowlanych,

Wymagania zwiazane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robot budowlanych

Wykonaweca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizje lokalna oraz :

e Zapoznac si¢ z miejscami, w ktorych beda wykonywane prace okre$lone w umowie i zbadac¢ ich
dostepnosé;

e Zapoznac si¢ z ogolnymi warunkami realizacji robot, a w szczegdlnosci z potozeniem i wymia-
rami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogt powotywac si¢ na niedostateczng znajomosé
miejsca realizacji robot lub zty dostgp do pomieszczen w celu zadania dodatkowych optat.
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Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Robdt. Kierownik
Robot bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy wpiséw
w dzienniku budowy.

Kierownik Robdét bedzie odpowiedzialny za:
- bezpieczenstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najpozniej w dniu przystapienia do robét Wykonawca przekaze dane personalne Kierownika
Robot wraz z kopig uprawnien.

1.3.2Zabezpieczanie interesow 0sob trzecich

Wykonawca musi zadba¢, aby podczas wykonywanych prac nie doszlo do naruszenia interesow
0s0b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowiazujacych przepisow oraz
powinien zapewni¢ ochrong wlasnosci publicznej i prywatnej.

1.3.30chrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowaé wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac si¢ do przepisow
i normatywdw z zakresu ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas
wykonywania robdt budowlanych wykonawca bezwzglgdnie musi unika¢ szkodliwych dziatan,
szczegolnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbgdnych zabezpieczen zwiazanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowa¢ do postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz
wszelkich polecen Kierownika Budowy zwiazanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowiazany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami sztuki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapisdOw wytycznych technicznych odpowiadajacych zakresowi zlece-
nia oraz aktéw prawnych obowiazujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegolnosci
Polskich Norm. W szczegdlnosci wykonawca jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwiazane z organizacja zaplecza dla whasnych potrzeb oraz

zapewnia na wilasny koszt wszelkie $rodki majace na celu prawidlowe i pelne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robot.
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1.3.6Warunki dotyczqce organizacji ruchu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu materialdw, sprzgtu i narzedzi
musza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spetnia¢ wymagania wynikajace
z obowiazujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materialy przewozone takimi srodkami
transportu powinny gwarantowac przewéz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczen-
stwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie objetym przedmiotem
zamOwienia

CPV453121000-8 - Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okre$lenia, nazwy, ktore znalazty si¢ w tej specyfikacji sa zgodne albo réwnowazne
z Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002r., albo z okresleniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyfi-
kacji. Roboty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowiazujacych przepisow, norm
i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek obowiazujacych aktow prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

2  Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent:

e dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslo-
nego systemu oceny zgodnosci,

e posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producenta i potwierdzaja-
cy zgodnos¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spehlnienie innych wymagan
rozporzadzenia (rozporzadzen).

e oznakowal wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materiatow na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materiaty, ktore nie spetniaja wymogdw tech-
nicznych okreslonych przez specyfikacje (np. materiaty, ktére byly przechowywane niezgodnie
z zaleceniami producenta i zmienity si¢ ich wlasnosci) beda uznawane za materiaty nie odpowiada-
jace wymaganiom.
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3 Wymagania szczegétowe dotyczace sprzetu i maszyn do robét
budowlanych

Sprzet 1 narzedzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objetych ta specyfikacja musza
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowym przegladom zgodnie z zalecenia-
mi producenta. Musza spetnia¢ one wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno stosowaé
sprzgtu, ktory nie spelnia powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywaé go niezgodnie
z przeznaczeniem. Wykonawca jest zobowiazany do stosowania tylko takich srodkow transportu,
ktoére nie wplyna niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczace srodkow transportu

Wszystkie $rodki transportowe wykorzystywane do transportu materiatow, sprzetu i narzgdzi mu-
sza by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikajace z obowia-
zujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi srodkami transpor-
tu powinny gwarantowaé przewoz bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa

pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania robot

Przejscia przez Sciany i stropy dla instalacji

Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:
wszystkie przejscia obwodow instalacji okablowania strukturalnego przez $ciany i stropy itp.
musza by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach ruro-
wych obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podtogi musza by¢ chro-
nione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

Opis instalaji SAP

W uktadzie petlowym, w wyniku zwarcia przewoddéw linii dozorowej zadziataja dwa izolatory w
elementach liniowych zainstalowanych

najbliSej miejsca uszkodzenia, w wyniku czego zostanie odtaczony tylko fragment linii dozorowej
pomigdzy tymi elementami.

Wymagania dla linii dozorowych:

« ilo$¢ elementéw adresowalnych w linii dozorowej nie moSe przekracza¢ 127,

» maksymalny pobor pradu przez wszystkie elementy w stanie dozorowania:

dla rezystancji przewodow linii dozorowej 2x100? .. ................... 20 mA
dla rezystancji przewodow linii dozorowej 2x75? ... ... ... ... ... 22 mA
dla rezystancji przewodow linii dozorowej 2x45? .. ... ... ...l 50 mA
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« rezystancja przewodow linii dozorowej nie moSe przekracza¢ 2 x 75 ?, a ich pojemnos¢ nie
moSe przekraczaé 300 nF.

Linie dozorowe uloSyc’ kablem YnTKSYekw 1x2x1,0.

CSP

Centrale Sygnalizacji PoSaru zamontowa¢ zgodnie z Dokumentacja Techniczno Ruchowa produ-
centa w pomieszczeniu ochrony. Lokalizacja

centrali powinna zapewniac:

- Wszelkie wskazniki i manipulatory byly tatwo dostepne

- Oswietlenie recepcji powinno zapewni¢ odczyt komunikatow w CSP

- Zamontowanie CSP musi wykluczaé¢ moSliwos¢ mechanicznych uszkodzen.

- Gloéwne zrédho zasilania z ogdlnodostepnej sieci energetycznej z osobnego obwodu z osobnym
zabezpieczeniem kablem PH 90 np.

HDGs lub NHXH 3 x 1,5

- Uziemienie centrali utoSy¢ razem z kablami zasilajacymi przewodem LY 6 mm.

- Zasilanie rezerwowe z baterii akumulatoréw 2 x 12V/33 Ah w pojemniku przy zatoSeniu lokal-
nego nadzoru i zawartej umowie na dokonanie

naprawy w czasie krotszym niS 24h.

- System Alarmu PoSarowego podtaczy¢ do Panstwowej StraSy PoSarnej w Szczecinie jako po-
przez UTA.

LINIE DOZOROWE.

-Linie dozorowe utoSy¢ przewodem uniepalnionym YnTKSYekw 1x2x1,0

-Kable prowadzi¢ przez strefy o matym zagroSeniu poSarowym.

-Kable o izolacji nie rozprzestrzeniajacej lub zabezpieczone przed dziataniem, ktdre musza zapew-
ni¢ niezawodno$¢ dziatania co najmniej

w ciagu 30 min dziatania poSaru.

-Kable linii dozorowej oddzieli¢ od kabli innych instalacji w odlegtosci nie mniejszej jak 0,3m
-Unika¢ prowadzenia kabli u urzadzen w pobliSu miejsc, w ktorych moga wystepowaé wysokie
poziomy zakldcen elektromagnetycznych.

Zrédtem zaklocen moga byé piece indukcyjne, komutatory silnikow elektrycznych, aparatura tyry-
storowa, iskrzace wylaczniki,

zaptonniki swietlowek.

-Przez pomieszczenia tazienek i korytarzy nad podwieszanym sufitem prowadzi¢ w rurkach insta-
lacyjnych ochronnych mocowanych

uchwytami do $cian lub stropu.

-Kable silnopradowe oddzieli¢ od kabli linii dozorowej. W szczegdlnosci kabel zasilania sieciowe-
go nie moSe by¢ wprowadzony przez to

samo wejscie kablowe co kable stabopradowe lub stabosygnatowe.

-Mocowanie kabli powinno by¢ trwate i pewne. Kable sterownicze przymocowaé do podtoSa sta-
lowymi uchwytami oraz stalowymi kotkami.

Wymog ten naleSy spetnié¢ réwnieS dla instalacji prowadzonej w korytach kablowych tj. przymo-
cowac¢ stalowymi obejmami

i stalowymi kotkami wewnatrz koryta. Instalacja sterownicza dzialajaca podczas poSaru przez 30
min. musi wytrzymac¢ obciaSenie

poSarowe

W przypadku prowadzenia instalacji zasilajacej natynkowej kable powinny by¢ w wykonaniu izo-
lacji nie rozprzestrzeniajacej ognia.

-Wszystkie przepusty kablowe linii dozorowej przez $ciany, podtogi lub stropy naleSy wykonaé¢ w
klasie odpornosci ogniowej, odpowiadajacej

klasie elementéw budowlanych, przez ktore przechodza.
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-Laczenie kabli w obudowach taczonych elementdw w uzasadnionych przypadkach laczenia w
oznakowanych puszkach, kable taczone

poprzez lutowanie lub zaciski.

-Przy skrzySowaniach z instalacja elektryczna przewdd linii dozorowej powinien przebiega¢ poni-
Sej

-Po zakonczeniu prac wykonaé¢ pomiar rezystancji izolacji, sprawdzi¢ skutecznos¢ ochrony prze-
ciwporaSeniowej oraz sporzadzi¢ odpowiednie

protokoty.

-Zasilanie wykonane z wtasnego obwodu pradowego podtaczonego przed wylacznikiem gldéwnym
przeciwpoSarowym i oznakowanych w

sposob jednoznacznie identyfikujacym urzadzenie przeciwpoSarowe.

—InstalaCJe przewodowq naleSy prowadzi z zachowaniem dopuszczalnych odlegtosci zbliSen i krzy-
Sowan z innymi instalacjami — BN84/

8984-10.

Po wykonaniu instalacji naleSy przeprowadzi¢ badanie jej parametréw elektrycznych i dokonaé
sprawdzenia zachowania wytycznych.

CZUJKI POSAROWE, ROP, SYGNALIZATORY AKUSTYCZNE, WSKASNIKI ZADZIAELNIA
-Wielostanowe czujki ciepta montowaé centralnie maksymalnie Sm od najdalszego miejsca na
stropie.

-Optyczne czujki dymu montowane w pobliSu wentylacji min 1,5m od kratek wyciagowych i na-
wiewnych.

-W pomieszczeniach czujki moga by¢ montowane min 0,5m od $ciany jednak nie dalej jak 7,5 m
od najdalszego punktu na stropie oraz

min 0,5m od regatow, potek.

-Liniowe czujki dymu montowa¢ min 0,5m i max 3m od $ciany bocznej. Odleglo$¢ pomig¢dzy czuj-
kami liniowymi max 6m.

-Odlegto$¢ maksymalna pomigdzy punktowymi czujkami dymu -10,5m

-Odlegto$¢ maksymalna pomigdzy czujkami ciepla -7m

-Odlegtos$¢ pomigdzy punktowymi czujkami dymu na korytarzach max 15m.

-Monta$ czujek na stropach — element detekcyjny musi si¢ znajdowaé w granicach gérnych 5%
wysokosci pomieszczenia. W sufitach

podwieszanych nie wpuszczaé czujek w sufit.

-ROP umieszczaé przy wyjsciach z klatki schodowej na wys. 1,4m.

-Sygnalizatory akustyczne SAL montowaé na sufitach podwieszanych.

-Wskazniki zadziatania na korytarzach zamontowac na suficie podwieszanym bezposrednio pod
czujka znajdujaca si¢ w przestrzeni nad

sufitem podwieszonym zamontowanga na stropie wlasciwym. Wskazniki zadziatania z czujek znaj-
dujacych si¢ w przestrzeni nad stropem

podwieszonym w pomieszczeniach zamontowac¢ nad drzwiami wejsciowymi do tych pomieszczen.

OKABLOWANIE:
Instalacje przewodowa naleSy wykonaé certyfikowanymi kablami, dedykowanymi dla systeméw
sygnalizacji.
Instalacje elektryczne prowadzone kablami:
- Linie dozorowe - YnTKSY 1x2x 1,0
- Linie kontrolne — YnTKSY 3 x2x 0,8
- do zasilania centrali HDGs lub NHXH PH90 -3 x 1,5
— uziemienie centrali LY 6
- Zasilanie zasilaczy SAL PHI0 poprzez poSarowa puszke instalacyjna PIP
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- Kable do UTA wymagane przez producenta UTA, brak klasy PH

- Sterowanie brama w garaSu kablem PH 90

- Sterowanie klapami poSarowymi odcinajacymi wentylacje dziatajacymi na zasadzie przerwy pra-
dowej brak wymogu PH

- Sterowanie oddymianiem garaSu kablem PH90

- Sterowanie systemem roSnicy cinien klatek schodowych kablem PH90

- Sterowanie windami brak wymogu PH

- Sterowanie zaworem elektromagnetycznym odcinajacym gazy techniczne kablem PH90

Konserwacja

Dla zachowania warunkéw gwarancji, nalezy bezwzglednie zapewni¢ konserwacj¢ syste-
mu przez podmiot autoryzowany przez gwaranta.
Konserwacja systemu sygnalizacji pozaru i oddymiania w pelnym zakresie musi by¢ przeprowa-
dzana w okresach minimum 1 raz w ciagu 6 miesigcy i powinna zosta¢ uzgodniona w odrgbnej
umowie konserwacyjne;j.
Podczas kazdej konserwacji okresowej nalezy wykonaé nastgpujace sprawdzenia:

e sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocowania catego wyposazenia i urzadzen na
podstawie dokumentacji technicznej;

e sprawdzenie poprawnosci dziatania wszystkich czujek, tacznie z urzadzeniami uruchamia-
nymi recznie, sprawdzenie poprawnosci oprogramowania centrali, poprawnosci wykony-
wanych sterowan oraz poprawnosci wykonywanych monitorowan;

e sprawdzenie zgodnos$ci z wymaganiami wszystkich potaczen gietkich;

e sprawdzenie zasilania awaryjnego centrali;

e sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zaleceniami

Wszystkie urzadzenia w.w. mozna zamienié¢ na urzadzenia o rownowaznych parametrach

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobéw i robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilna kontrole roboét, jakosci materialow 1 elementow i musi
zapewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwos¢ pobierania probek i badania materiatow
i robdt. Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i badania materialdéw oraz robot z czgstotliwoscia
gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projekto-
wej 1 specyfikacjach technicznych.

Pomiary i kontrole powinny dotyczyc¢:
e Zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa,
e Wykonanie pomiaré6w rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru
Jesli uzyskano satysfakcjonujace wyniki pomiaréw, Wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia
instalacji i pokaza¢ jej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i specyfikacja.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:
— kontrola zastosowan urzadzen i materiatow,
— kontrola wykonywanych potaczen,
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— kontrola zainstalowanych krzyzowan i wspdlnych odcinkoéw z innymi instalacjami,
— sprawdzenie instalacji ze wzglgdu na zwarcia lub przerwy, ktore mogly zaistnie¢
— sprawdzenie rezystancji obwodow

— sprawdzenie rezystancji zyt

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego mozna stosowac¢ wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystapie-
niem do pomiardéw lub badan Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o rodza-
ju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi inspektoro-
wi nadzoru inwestorskiego wyniki badan.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robot trzeba wykonywa¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien by¢ zgodnie z obowiazujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonywania, jak i po zakoncze-
niu wykonywania elementu robdt stanowigcego odrgbng catos¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.

8 Odbiér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi nastgpujace
dokumenty:
e Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkéw roboczych,
e Pisemne uzgodnienia odstgpstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespotem
projektowym,
e Dziennik budowy i ksiazk¢ obmiarow,
e Protokoty odbiorow czgsciowych,
e Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
zwiazane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,
e Protokoty sprawdzenia, skutecznosci i wydajnosci urzadzen i instalacji.

Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentéw moga ulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Obowiazkowo
w sktad komisji wchodza:

e Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

e Kierownik budowy (gtowny wykonawca robot),

e Kierownik robot elektrycznych,

e Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robot

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robdt i pomiarow pomontazowych.

10
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10 Dokumenty odniesienia

Projektowane instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowiazujacym przepisami prawa i Polskimi
Normami, a w szczegdlnosci:
- Ustawa z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., Nr 89, RKR poz.
414 z p6zniejszymi zmianami),
- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warun-
kéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z
2002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Normy zwiazane z instalacja:

e Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych obiektow budow-
lanych i terenéw (Dz. U. Nr 80, poz. 563 z dn. 11.05.2006 r.)

e Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie /Dz. U. Z dnia 15 czerwca 2002 roku/,

e Podstawowe zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej opracowanej
przez CNBOP w oparciu o materiaty VdS. Warszawa 1994 r.,

e Polska Norma PN-EN-08350-14; Systemy sygnalizacji pozarowej; Projektowanie,
zaktadanie, odbior, eksploatacja i konserwacja instalacj,

e Przepisy Budowy Urzgdzen Elektroenergetycznych - IE 1980,

e PN-84/8984-10 ,Zaktadowe sieci telekomunikacyjne wnetrzowe. Instalacje wne-
trzowe”,

e PN-89/8984-17/03 ,Telekomunikacyjne sieci wewnatrzzaktadowe-przewodowe li-
nie kablowe. Og6lne wymagania i badania.”,

e Katalogi urzadzen firmy SCHRACK / SECONET.
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